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Componente Carga Horária 

Acionamentos para Controle e Automação 60h 

Ementa 

Fundamentos de conversão eletromecânica de energia: princípios de funcionamento, 

características, noções de especificação e máquinas elétricas (motor de corrente contínua, 

motor de indução e motor síncrono). Princípios de funcionamento dos conversores estáticos 

(retificadores, pulsadores e inversores): métodos de comando e noções de especificação. 

Princípios gerais de variadores de velocidade e de posição: estruturas, modelos, redutores 

comportamento estático/dinâmico e desempenho. 

Pré-Requisitos 

 Eletrônica Analógica; 

 Sistemas de Controle II. 
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