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Fundamentos de conversdo eletromecéanica de energia: principios de funcionamento,
caracteristicas, nocbes de especificacdo e maquinas elétricas (motor de corrente continua,
motor de inducdo e motor sincrono). Principios de funcionamento dos conversores estaticos
(retificadores, pulsadores e inversores): métodos de comando e nogdes de especificacdo.
Principios gerais de variadores de velocidade e de posicdo: estruturas, modelos, redutores
comportamento estatico/dindmico e desempenho.

Pré-Requisitos

Eletrénica Analdgica;
Sistemas de Controle II.
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