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Componente Carga Horária 

Modelagem de Sistemas Dinâmicos 60h 

Ementa 

Aplicação da transformada de Laplace na análise de circuitos: soluções de circuitos por Laplace, 

modelos dos componentes de um circuito, técnicas de análise, função de transferência, relação 

entre o diagrama de pólos e zeros, diagrama de bode e resposta no regime estacionário. 

Quadripolos. Modelagem e simulação de sistemas dinâmicos (mecânicos, elétricos, 

eletromecânicos, fluídicos e térmicos). 
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