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Aplicacéo da transformada de Laplace na analise de circuitos: solugdes de circuitos por Laplace,
modelos dos componentes de um circuito, técnicas de analise, funcdo de transferéncia, relacao
entre o diagrama de poélos e zeros, diagrama de bode e resposta no regime estacionério.
Quadripolos. Modelagem e simulacdo de sistemas dinamicos (mecanicos, elétricos,
eletromecénicos, fluidicos e térmicos).
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