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Componente Carga Horária 

Modelagem de Sistemas Dinâmicos 60h 

Ementa 

Aplicação da transformada de Laplace na análise de circuitos: soluções de circuitos por Laplace, 

modelos dos componentes de um circuito, técnicas de análise, função de transferência, relação 

entre o diagrama de pólos e zeros, diagrama de bode e resposta no regime estacionário. 

Quadripolos. Modelagem e simulação de sistemas dinâmicos (mecânicos, elétricos, 

eletromecânicos, fluídicos e térmicos). 

Bibliografia Básica 

 OGATA, K. Engenharia de controle moderno. 5ª ed. São Paulo: Prentice Hall, 2010. 

824p; 

 NISE, Norman S. Engenharia de sistemas de controle. Rio de Janeiro: LTC, 2012. 659p. 

ISBN: 978-85216-2135-5. 

 HAYT, William H; KEMMERLY, Jack E; DURBIN, Steven M. Análise de circuitos 

em engenharia. São Paulo: McGraw-Hill, 2008. 858p. ISBN: 9788577260218.  

Bibliografia Complementar 

 DORF, Richard C; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. Rio de Janeiro: 

LTC, 2011. 724p. ISBN: 9788521617143. 

 IRWIN, J. David; NELMS, R. Mark. Análise básica de circuitos para engenharia. Rio 

de Janeiro: LTC, 2016. 679p. ISBN: 9788521621805.  

 LATHI, B. P. Sinais e sistemas lineares. 2.ed. Porto Alegre: Bookman, 2007. 856p. 

ISBN: 9788560031139. 

 OPPENHEIM, Alan V; WILLSKY, Alan S. Sinais e sistemas. 2.ed. São Paulo: Pearson 

Prentice Hall, 2010. 568p. ISBN: 9788576055044.  

 LIPSCHUTZ, Seymour; LIPSON, Marc Lars. Álgebra linear. Porto Alegre: Bookman, 

2011.  (Coleção Schaum) ISBN: 9788577808335.  

 

 


