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Componente Carga Horária 

Sistemas Não-Lineares 60h 

Ementa 

Existência e unicidade de solução de equações diferenciais não-lineares. Fenômenos não-

lineares. Plano de fase. Funções descritivas e método da primeira harmônica. Estabilidade pela 

teoria de Lyapunov. Estabilidade pelo critério de Popov. Controladores Não Lineares.  

Pré-Requisitos 

 Sistemas de Controle II.  
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