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Existéncia e unicidade de solucdo de equacdes diferenciais nédo-lineares. Fendmenos néo-
lineares. Plano de fase. Func@es descritivas e método da primeira harménica. Estabilidade pela
teoria de Lyapunov. Estabilidade pelo critério de Popov. Controladores N&o Lineares.

Pré-Requisitos

Sistemas de Controle II.
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