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Componente Carga Horária 

Sistemas de Controle I 60h 

Ementa 

Modelos contínuos de sistemas: linearização em torno de um ponto fixo, funções de 

transferência, diagrama de blocos, grafos de fluxo de sinais e representação de sistemas no 

espaço de estados. Modelos discretos de sistemas: equações de diferenças, amostragem, 

função de transferência discreta de sistemas amostrados e modelos discretos no espaço de 

estados. Relações entre pólos e zeros de sistemas contínuos e discretos. Propriedades dos 

sistemas contínuos e discretos: estabilidade, critérios de estabilidade (Routh-Hurwitz, Nyquist 

e Jury), observabilidade e controlabilidade. Análise de sistemas em regime permanente e 

transitório. 
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