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Modelos continuos de sistemas: linearizacdo em torno de um ponto fixo, fungdes de
transferéncia, diagrama de blocos, grafos de fluxo de sinais e representacdo de sistemas no
espaco de estados. Modelos discretos de sistemas: equacgdes de diferencas, amostragem,
funcdo de transferéncia discreta de sistemas amostrados e modelos discretos no espaco de
estados. Relagdes entre pdlos e zeros de sistemas continuos e discretos. Propriedades dos
sistemas continuos e discretos: estabilidade, critérios de estabilidade (Routh-Hurwitz, Nyquist
e Jury), observabilidade e controlabilidade. Andlise de sistemas em regime permanente e
transitorio.
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