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Método do Lugar Geomeétrico das Raizes (LGR). Acdes de controle béasicas: controladores em
série e por realimentacdo, acdes de controle PID e avanco-atraso. Projeto de controladores
pelo método LGR. Aproximacéo discreta de fungBes de transferéncia continuas. Projeto de
sistemas de controle continuo e digital utilizando o espaco de estados: estabilidade,
controlabilidade, observabilidade, realimentagdo de estados, observadores de estado e
seguidores de referéncia.
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