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Componente Carga Horária 

Sistemas de Controle II 60h 

Ementa 

Método do Lugar Geométrico das Raízes (LGR). Ações de controle básicas: controladores em 

série e por realimentação, ações de controle PID e avanço-atraso. Projeto de controladores 

pelo método LGR. Aproximação discreta de funções de transferência contínuas. Projeto de 

sistemas de controle contínuo e digital utilizando o espaço de estados: estabilidade, 

controlabilidade, observabilidade, realimentação de estados, observadores de estado e 

seguidores de referência.  
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